
講師プロフィール 

 

森田 良文 （もりた よしふみ）  

 

【所属】 名古屋工業大学大学院 工学研究科 電気・機械工学専攻 教授 

【専門】 制御工学、ロボット工学、リハビリテーション工学 

【研究テーマ】  脳卒中片麻痺者の運動機能回復トレーニング支援ロボット＆デバイス、 

手指機能トレーニング評価デバイス、ロボットの教示デバイスなどの研究開発 

【主な所属学会】  電気学会、計測自動制御学会、日本機械学会、日本ロボット学会、日本生活支援工学会、 

IEEEなど 

********************************************************************************************************** 

小森 健司 （こもり けんじ）  

 

【所属】 社会医療法人蘇西厚生会 松波総合病院 作業療法士 

【専門】 作業療法、就労支援、スプリント   

【研究テーマ】 改編作業療法論、就労の最適化、改編スプリント論、アンドロイドモデルでの医療情報創出  

【主な所属学会】 日本作業療法協会、日本義肢装具学会 

********************************************************************************************************** 

戸嶋 和也（としま かずや） 

 

【所属】 医療法人偕行会 偕行会リハビリテーション病院 作業療法士 

【専門】 脳卒中のリハビリテーション、ニューロリハビリテーション、身体性システム 

【研究テーマ】 脳卒中上肢麻痺患者の運動主体感に関する研究、脳卒中麻痺手の運動機能回復トレーニング 

【主な所属学会】 日本作業療法士協会、日本臨床神経生理学会など 

********************************************************************************************************** 

若林 宏明（わかばやし ひろあき）  

 

【所属】 名古屋工業大学 非常勤研究員（森田研究室） 

【専門】 知的財産、創薬化学、情報科学、計算化学 

【研究テーマ】 鎮痛剤、制吐剤の研究開発、特許情報の解析、情報システムを利用した業務効率化と自動化 

********************************************************************************************************** 

佐中 孝二（さなか こうじ）  

 

【所属】 生体機構研究所 

【専門】 機械工学 

【研究テーマ】 アンドロイドモデルを用いた生体機構の解明 

********************************************************************************************************** 

鈴木 春洋（すずき しゅんよう）  

 

【所属】 株式会社アドバンスド・ネットワーキング研究所 代表取締役 

【専門】 デジタル信号処理、情報セキュリティ、非接触3次元計測、ビックデータ処理、人工知能 

【研究テーマ】 リハビリテーションの支援技術に関する研究、情報銀行 

【主な所属学会】 情報処理学会、電子情報通信学会 

********************************************************************************************************** 


