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森田 良文（もりた よしふみ） 教授 セッションコーディネータ  

【所属】 電気電子工学 

【専門】 制御工学、ロボット工学、リハビリテーション工学 

【研究テーマ】  脳卒中片麻痺患者の運動機能回復トレーニング支援ロボット、 

手指機能トレーニング評価装置の開発など 

【主な所属学会】 電気学会、計測自動制御学会、日本機械学会、日本ロボット学会、 

日本生活支援工学会、IEEEなど 

 

******************************************************************************** 

星 貴之（ほし たかゆき） テニュア・トラック助教 

【所属】 若手研究イノベータ養成センター 

【専門】 触覚工学、超音波工学 

【研究テーマ】  非接触触覚ディスプレイ、集束超音波の応用開拓   

【主な所属学会】 計測自動制御学会、日本ロボット学会、 

日本バーチャルリアリティ学会、日本機械学会 

 

******************************************************************************** 

佐藤 徳孝（さとう のりたか） 助教 

【所属】 電気電子工学 

【専門】 ロボット工学、制御工学、ユーザーインタフェース 

【研究テーマ】  レスキューロボットの遠隔操作インタフェースの開発 

【主な所属学会】 日本ロボット学会、計測自動制御学会、電気学会 

 

******************************************************************************** 

山田 学（やまだ まなぶ） 教授  

【所属】 機械工学 

【専門】 制御工学 

【研究テーマ】  飛行ロボットや自動車の自動制御と応用 

【主な所属学会】 IEEE、計測自動制御学会、日本機械学会 
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